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Utilisation

Nettoyage
•	 L’aspirateur robot dispose de trois modes de fonctionnement : 

- le mode de nettoyage libre, ne requérant aucun enregistrement de carte, 
- le mode de nettoyage cartographique (consultez « Nettoyage d’une pièce 
avec la cartographie » sur cette page), pour lequel vous devez enregistrer 
des informations sur la pièce, nécessaires au nettoyage, et

- le fonctionnement manuel via la télécommande. 
•	 Le mode de nettoyage libre est recommandé pour nettoyer diverses pièces ou 

un environnement dont l’agencement change souvent et considérablement.
•	 Dans une pièce ne pouvant pas être correctement éclairée au moment de la 

cartographie, utilisez le mode de nettoyage libre.
•	 Si l’aspirateur robot ne dispose plus de beaucoup d’autonomie, il interrompt le 

nettoyage et revient à l’emplacement du démarrage du nettoyage.

Nettoyage d’une pièce via la télécommande
Pour le nettoyage, vous pouvez utiliser l’aspirateur robot en appuyant sur les 
boutons d’action de la télécommande.

1
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1.	 Avancer : Appuyez sur .

2.	 Tourner à gauche : Appuyez sur .

3.	 Tourner à droite : Appuyez sur .

4.	 Reculer : Tout en maintenant  enfoncé, appuyez sur .

AVIS
•	 N’utilisez pas l’aspirateur robot dans un lieu étroit ou accidenté.
•	 Lorsque vous utilisez l’aspirateur robot via la télécommande, veillez à éviter 

les collisions ou les chutes.
•	 Si l’aspirateur robot en mouvement arrive face à un obstacle, il recule pour 

l’éviter.

Nettoyage d’une pièce sans cartographie (mode de 
nettoyage libre)
1.	 Placez l’aspirateur robot à côté d’un mur de la pièce que vous souhaitez 

nettoyer.
2.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
3.	 Appuyez sur le bouton de commutation de mode et sélectionnez [F] (mode de 

nettoyage libre).
À chaque pression sur le bouton de commutation de mode, le caractère 
affiché change dans l’ordre suivant  : « F, 1, 2, 3, 4, 5, F... » (chaque chiffre 
représente le numéro d’une pièce).

4.	 Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrêt, l’aspirateur robot émet un 
son et commence à nettoyer. (Lorsque le réglage du son est actif)

5.	 Quand l’aspirateur robot détermine que le nettoyage est terminé, il revient au 
point où il a commencé à nettoyer.

•	 Lorsque le réglage du son est actif, un son signale la fin du nettoyage. 
(Consultez la page 23.)

•	 L’aspirateur robot calcule sa propre position grâce au capteur LiDAR et au 
capteur de caméra. Pour que le capteur de caméra fonctionne correctement, 
il est conseillé de bien éclairer la pièce. Si la pièce est sombre, l’aspirateur 
robot risque ne pas réussir à nettoyer certaines zones ou à retrouver le point 
de départ du nettoyage.

Nettoyage d’une pièce avec la cartographie

Enregistrement des informations relatives aux pièces 
(cartographie)

•	 Lorsque vous avez déjà défini les pièces à nettoyer, l’enregistrement 
des informations relatives aux pièces (enregistrement d’informations 
cartographiques) permet un nettoyage plus efficace. Après la fin de la 
cartographie, vous pouvez vérifier le résultat et définir des zones interdites via 
l’application. 

•	 Vous pouvez enregistrer jusqu’à cinq pièces.
•	 Illuminez la pièce lors de la cartographie.
•	 Ne vous approchez pas de l’aspirateur robot pendant la cartographie. 
•	 Ne soulevez pas l’aspirateur robot pendant la cartographie. 
•	 La cartographie échouera en l’absence d’obstacle d’une hauteur d’au moins 

25 cm (9-7/8") dans un rayon d’environ 11 m (36,09 pi) autour de l’aspirateur 
robot. Dans ce cas, il est conseillé de nettoyer en mode de nettoyage libre. 
(Consultez « Nettoyage d’une pièce sans cartographie (mode de nettoyage 
libre) » sur cette page) 

1.	 Placez l’aspirateur robot à l’endroit d’où il doit démarrer le nettoyage.
•	 Cet emplacement sert de point de départ pour le nettoyage.
•	 Il est recommandé de positionner cet emplacement de départ près d’un mur, 

d’un angle de la pièce ou d’un autre point facile à identifier.
•	 Maintenez une distance d’environ 30 cm (11-3/4") par rapport aux murs.

2.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
3.	 Sélectionnez un numéro de pièce non cartographiée en pressant le bouton de 

commutation de mode.
•	 [F] désigne le mode de nettoyage libre. (Consultez « Nettoyage d’une pièce 

sans cartographie (mode de nettoyage libre) » sur cette page.)
•	 Les numéros de pièces non cartographiées clignotent et le voyant 

d’enregistrement de pièce s’allume.
•	 Les numéros de pièces cartographiées s’allument en continu et le voyant 

d’enregistrement de pièce est éteint.

4.	 Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrêt, l’aspirateur robot 
commence la cartographie. Après la cartographie, l’aspirateur robot revient au 
point de départ de la cartographie (point de départ du nettoyage) et termine 
l’enregistrement de la pièce.

•	 Lorsque la cartographie est terminée, l’aspirateur robot passe en veille. 
L’aspirateur robot peut avoir besoin d’un certain temps avant de passer en 
veille. Dans ce cas, ne coupez pas l’alimentation.

•	 Lorsque le réglage du son est actif, un son signale la fin de la cartographie.
•	 Si la cartographie échoue, ajoutez manuellement les informations 

cartographiques à l’aide de l’application. (Consultez la page 41.)
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Nettoyage des pièces cartographiées
•	 En mode de nettoyage cartographique, l’aspirateur robot nettoie plus 

efficacement les pièces.
•	 Vous devez enregistrer des informations cartographiques pour utiliser le 

mode de nettoyage cartographique. (Consultez « Nettoyage d’une pièce avec 
la cartographie » à la page 17.)

1.	 Placez l’aspirateur robot au point de départ de la cartographie.
Autant que possible, positionnez l’aspirateur robot selon la même orientation 
que lors du démarrage de la cartographie. Ainsi, l’aspirateur robot peut 
commencer à nettoyer plus facilement.

2.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
3.	 Sélectionnez un numéro de pièce cartographiée en pressant le bouton de 

commutation de mode.
•	 [F] désigne le mode de nettoyage libre. (Consultez la page 17.)
•	 Les numéros de pièces non cartographiées clignotent et le voyant 

d’enregistrement de pièce s’allume.
•	 Les numéros de pièces cartographiées s’allument en continu et le voyant 

d’enregistrement de pièce est éteint.

4.	 Appuyez sur le bouton marche/arrêt pour lancer le nettoyage.

5.	 À la fin du nettoyage, l’aspirateur robot revient là où il a commencé à nettoyer.
•	 Le bouton de niveau de propreté indique quelle proportion de la pièce a été 

nettoyée.
•	 Lorsque le réglage du son est actif, un son signale la fin du nettoyage. 

(Consultez la page 23.)
•	 Si la zone de nettoyage cible est trop vaste pour un seul nettoyage, nous 

vous conseillons d’utiliser le réglage [Nettoyage continu]. (Consultez la  
page 44.)

Comprendre le bouton de niveau de propreté
Le bouton de niveau de propreté vous indique le pourcentage de la zone nettoyée 
pour la pièce cartographiée.

Statut du bouton de niveau de 
propreté

Pourcentage de la zone de nettoyage 
terminée

90 % ou plus

Entre 75 % et moins de 90 %

Entre 50 % et moins de 75 %

Entre 25 % et moins de 50 %

Suppression des informations 
cartographiques

1.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
2.	 Sélectionnez le numéro de la pièce pour laquelle supprimer des informations 

cartographiques en pressant le bouton de commutation de mode.
•	 À chaque pression sur le bouton de commutation de mode, le numéro de 

la pièce change dans l’ordre suivant : « F, 1, 2, 3, 4, 5, F... » (Pour [F], vous 
ne pouvez pas supprimer d’informations cartographiques, car [F] désigne le 
mode de nettoyage libre.)

•	 Un numéro de pièce cartographiée s’allume sur l’affichage.

3.	 Lorsque vous maintenez le bouton de commutation de mode enfoncé, [dEL] 
s’affiche pendant environ 10 secondes sur l’indicateur temporel.

4.	 Appuyez sur le bouton de confirmation lorsque [dEL] s’affiche.

•	 Si vous n’appuyez pas sur le bouton de confirmation lorsque [dEL] s’affiche, 
l’aspirateur robot repasse en veille.

•	 Lorsque vous avez supprimé les informations cartographiques, le numéro de 
la pièce sélectionnée clignote et devient non enregistré.
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Interruption ou fin du nettoyage
1.	 Si vous appuyez sur le bouton marche/arrêt pendant le fonctionnement, 

l’aspirateur robot s’arrête temporairement.
Si vous appuyez à nouveau sur le bouton marche/arrêt, l’aspirateur robot 
reprend les opérations dans le même mode de fonctionnement qu’avant l’arrêt.

2.	 Pour quitter le nettoyage pendant le nettoyage, appuyez sur le bouton de 
point de départ de la télécommande tandis que l’aspirateur robot fonctionne 
ou est temporairement arrêté. L’aspirateur robot retourne au point de départ 
du nettoyage et repasse en veille.

•	 Pour quitter immédiatement le nettoyage, appuyez sur le bouton de 
commutation de mode alors que l’aspirateur robot est temporairement arrêté. 
L’aspirateur robot passe alors en veille.

•	 Lorsque vous arrêtez le nettoyage sans retour au point de départ, l’historique 
de nettoyage risque de ne pas être enregistré correctement.

Activation/désactivation du ventilateur 
d’aspiration
•	 Lors du nettoyage de poussières importantes et visibles seulement, 

désactiver le ventilateur d’aspiration permet de presque doubler la durée de 
fonctionnement.

•	 Vous pouvez aussi régler le ventilateur d’aspiration depuis la télécommande 
ou l’application. (Consultez « Activation/désactivation du ventilateur 
d’aspiration » sur cette page et « Utilisation de l’aspirateur robot depuis 
l’application » à la page 38.)

1.	 Lorsque l’aspirateur robot est en veille, appuyez sur le bouton de réglage 
pour passer en mode de sélection de réglage.

2.	 Appuyez sur le bouton suivant pour que le voyant de ventilateur d’aspiration 
clignote.

3.	 Vous pouvez utiliser le bouton haut/bas pour basculer entre marche et 
arrêt. Après avoir sélectionné marche ou arrêt, appuyez sur le bouton de 
confirmation pour terminer le réglage.

•	 Marche : le voyant de ventilateur d’aspiration s’allume.
•	 Arrêt : le voyant de ventilateur d’aspiration s’éteint.

AVIS
Lorsque le réglage du ventilateur d’aspiration est sur arrêt, le voyant d’entretien du 
filtre ne s’allume pas, même si le filtre est encrassé.

Activation/désactivation du ventilateur d’aspiration 
via la télécommande
Lorsque l’aspirateur robot est en veille, vous pouvez activer ou désactiver le 
ventilateur d’aspiration en pressant le bouton d’activation/désactivation du 
ventilateur d’aspiration (ON/OFF) de la télécommande.
Même pendant le nettoyage, vous pouvez activer ou désactiver le ventilateur via 
la télécommande.

Utilisation de la fonction de localisation 
par signal lumineux
•	 L’aspirateur robot signale son propre emplacement grâce à un bruiteur et 

à un signal lumineux. Cette fonction est utile lorsque vous ne trouvez pas 
l’aspirateur robot parce qu’il nettoie une vaste zone ou est entré dans un 
endroit que vous ne parvenez pas à repérer.

•	 Lorsque vous appuyez sur le bouton de localisation par signal lumineux/
bruiteur de la télécommande, le bruiteur émet un son pendant environ 
10 secondes tandis que la DEL de position clignote.

•	 Pour arrêter la fonction de localisation par signal lumineux en fonctionnement, 
appuyez sur à nouveau le bouton de localisation par signal lumineux/bruiteur.

AVIS
•	 Vous ne pouvez pas utiliser la fonction de localisation par signal lumineux 

dans les cas suivants.
•	 Lorsque l’aspirateur robot est hors tension.
•	 Lorsque la batterie est complètement vide.
•	 Lorsque l’aspirateur robot se trouve hors de portée des ondes radio.
•	 Lorsque les piles de la télécommande sont épuisées.

•	 Bien que vous puissiez utiliser la fonction de localisation par signal lumineux 
depuis l’application, vous devez connecter à l’avance votre téléphone 
intelligent et l’aspirateur robot. Quand l’aspirateur robot est en veille, vous ne 
pouvez pas utiliser la fonction depuis l’application.

Utilisation des minuteries ON/OFF
Vous pouvez utiliser simultanément la minuterie ON et la minuterie OFF.

Réglage de la minuterie ON
Lorsqu’il arrive à une heure présélectionnée, l’aspirateur robot commence à 
nettoyer dans le mode de nettoyage choisi. Réglez l’heure avant de régler la 
minuterie. (Consultez la page 23.)

1.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
2.	 Maintenez le bouton de minuterie ON enfoncé pour changer le réglage de 

l’heure de la minuterie ON.
•	 La procédure de modification est identique à celle du réglage de l’heure 

(consultez la page 23).
•	 Vous pouvez configurer la minuterie ON sur des incréments de 10 minutes. 
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3.	 Appuyez sur le bouton de confirmation pour terminer le réglage de l’heure.

Utilisation de la minuterie ON
1.	 Appuyez sur le bouton de minuterie ON pour activer la fonction de la 

minuterie ON. Le voyant de minuterie ON s’allume et l’heure de réglage 
clignote deux fois.

•	 Pour annuler la fonction de minuterie ON, appuyez à nouveau sur le bouton 
de minuterie ON afin de désactiver le voyant de minuterie ON.

2.	 Sélectionnez le mode de fonctionnement de l’aspirateur robot. (Consultez les 
pages 17 et 18.)

3.	 Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrêt, le nettoyage via la fonction 
de minuterie ON est programmé. (Veille)
Pour annuler la fonction de minuterie ON en veille, appuyez à nouveau sur 
le bouton marche/arrêt pour que l’aspirateur robot passe en veille. Pour 
voir l’heure de réglage après la programmation, appuyez sur n’importe quel 
bouton autre que le bouton marche/arrêt. L’heure de réglage s’allume alors 
pendant 3 secondes.

AVIS
•	 Les informations programmées sont annulées lors de la mise hors tension ou 

lorsque la charge restante de la batterie est complètement épuisée.
•	 Lorsque les batteries sont faibles, l’aspirateur robot ne peut pas attendre 

le fonctionnement via la minuterie ON programmée. Pour l’utilisation via la 
minuterie ON programmée, il est recommandé de charger complètement les 
batteries.

•	 Vous ne pouvez pas faire fonctionner via la minuterie ON programmée 
lorsque l’alimentation est coupée.

•	 Lorsque vous avez réglé la minuterie ON, le temps d’utilisation diminuera car 
l’aspirateur robot consomme de l’énergie pendant la veille. 

•	 Exemple d’utilisation : utiliser l’aspirateur robot en nettoyage automatique le 
matin. (Réglez la minuterie ON sur 7:30 et la minuterie OFF sur 9:00.)

1

4

2

3

   1. Démarre à 7:30. (Minuterie ON) 2. Nettoyage  3. Termine le nettoyage à 
9:00. (Minuterie OFF) 4. Revient au point de départ.

•	 Lorsque vous réglez les heures/minutes, celles-ci défilent rapidement si vous 
maintenez le bouton haut/bas enfoncé.

•	 Lorsque vous avez déjà réglé l’heure de la minuterie, il vous suffit de suivre la 
procédure « Utilisation de la minuterie ON » sur cette page.

Réglage de la minuterie OFF
Lorsqu’un horaire présélectionné arrive après le début du nettoyage, l’aspirateur 
robot termine le nettoyage et revient au point de départ. Réglez l’heure avant de 
régler la minuterie. (Consultez la page 23.)

1.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
2.	 Maintenez le bouton de minuterie OFF enfoncé pour changer le réglage de 

l’heure de la minuterie OFF.
•	 La procédure de modification est identique à celle du réglage de l’heure. 

(Consultez la page 23.)
•	 Vous pouvez configurer la minuterie OFF sur des incréments de 10 minutes. 

3.	 Appuyez sur le bouton de confirmation pour terminer le réglage de l’heure.

Utilisation de la minuterie OFF
Appuyez sur le bouton de minuterie OFF pour activer la fonction de la minuterie OFF.
Le voyant de minuterie OFF s’allume et l’heure de réglage clignote deux fois.

•	 Pour démarrer immédiatement le nettoyage et utiliser la minuterie OFF, 
sélectionnez le mode de nettoyage et commencez le nettoyage.

•	 Pour utiliser la minuterie OFF avec la minuterie ON, consultez la page 19.
•	 Pour annuler la minuterie OFF, appuyez à nouveau sur le bouton de minuterie 

OFF lorsque l’aspirateur robot est en veille.
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AVIS
•	 Le réglage de la minuterie OFF est désactivé lors de la mise hors tension ou 

lorsque la charge restante de la batterie est complètement épuisée.
•	 Lorsque la charge restante de la batterie est faible, il se peut que l’aspirateur 

robot cesse de fonctionner avant l’heure réglée pour la minuterie OFF.
•	 Selon l’environnement de nettoyage, l’aspirateur robot peut avoir besoin de 

temps pour revenir au point de départ. Dans ce cas, réglez une heure plus 
précoce pour la minuterie OFF.

•	 Exemple d’utilisation  : utiliser l’aspirateur robot en nettoyage automatique 
seulement 30 minutes le soir. (Réglez la minuterie ON sur 19:00 et la 
minuterie OFF sur 19:30.)

1

4

2

3

   1. Démarre à 19:00. (Minuterie ON) 2. Nettoyage 3. Termine le nettoyage à 
19:30. (Minuterie OFF) 4. Revient au point de départ.

•	 Lorsque vous réglez les heures/minutes, celles-ci défilent rapidement si vous 
maintenez le bouton haut/bas enfoncé.

•	 Lorsque vous avez déjà réglé l’heure de la minuterie, il vous suffit de suivre la 
procédure « Utilisation de la minuterie OFF » à la page 20.

Contrôle de la plage de nettoyage

MISE EN GARDE
N’utilisez pas la ligne de limite magnétique pour délimiter une zone où un 
accident pourrait survenir en raison d’une intrusion ou d’une chute.

•	 Cela pourrait provoquer un accident ou des blessures, du fait de l’intrusion 
ou de la chute de l’aspirateur robot.

Dans une zone présentant un risque d’intrusion ou de chute de 
l’aspirateur robot, placez sur une surface plane un objet d’une hauteur 
d’au moins 25 cm (9-7/8") pour qu’il serve de mur (il ne doit pas bouger 
ou basculer en cas de collision avec l’aspirateur robot).

•	 La plage de nettoyage peut être restreinte en fixant la ligne de limite 
magnétique (vendue séparément) au sol pour créer une ligne de restriction. 
L’aspirateur robot détecte et évite la ligne de limite magnétique.

•	 Réglez la plage de nettoyage de l’aspirateur robot dans les cas suivants.

1 2 3

   1. Zone de nettoyage 2. Ligne de limite magnétique  
3. Zone où l’aspirateur robot ne doit pas se rendre

•	 Lorsque vous souhaitez diviser un espace trop vaste pour un seul nettoyage 
en plusieurs zones de nettoyage.

•	 Lorsque vous ne souhaitez pas que le robot se rende dans une certaine zone.
•	 Lorsqu’il existe une zone dans laquelle l’aspirateur robot peut entrer, mais 

dont il ne peut pas sortir.
•	 Lorsque l’aspirateur robot franchit une petite marche, mais chute.
•	 Lorsque l’aspirateur robot reste bloqué sur une marche.

1.	 Positionnez la ligne de limite magnétique en gardant les points suivants à 
l’esprit.

•	 Vérifiez qu’il n’y a pas d’espace entre la ligne de limite magnétique et le sol.
•	 Installez la ligne de limite magnétique à environ 15 cm (5-7/8") de la zone où 

l’aspirateur robot ne doit pas entrer.
•	 Placez la ligne de limite magnétique sur un sol aussi plat que possible 

pour qu’elle reste stable. Dans le cas contraire, l’aspirateur robot risque de 
déplacer la ligne et de ne plus la détecter correctement.

•	 Il se peut que l’aspirateur robot ne reconnaisse pas une ligne de limite 
magnétique placée sur une surface concave ou échelonnée.

•	 Assurez-vous que la ligne de limite magnétique est un produit d’origine. Si 
ce n’est pas un produit d’origine, les performances et la sécurité ne sont pas 
garanties.

•	 Il se peut que certains sols soient sales. Vérifiez qu’ils sont suffisamment 
propres avant l’utilisation.

•	 Selon la surface du sol et l’environnement d’utilisation, le capteur magnétique 
pour la détection des limites risque de ne pas reconnaître la ligne de limite 
magnétique ou cette dernière risque de se salir ou d’être déchirée. Vérifiez qu’ils 
sont suffisamment propres avant l’utilisation.

2.	 Lorsque l’aspirateur robot est en veille, appuyez sur le bouton de réglage 
pour passer en mode de sélection de réglage.

3.	 Appuyez sur le bouton suivant pour que le voyant de détection des limites 
clignote.

4.	 Vous pouvez utiliser le bouton haut/bas pour basculer entre marche et 
arrêt. Après avoir sélectionné marche ou arrêt, appuyez sur le bouton de 
confirmation pour terminer le réglage.

•	 Marche : le voyant de détection des limites s’allume.
•	 Arrêt : le voyant de détection des limites s’éteint.

AVIS
•	 La fonction de détection des limites se base sur la reconnaissance de la 

ligne de limite magnétique par un capteur magnétique. Si la ligne de limite 
magnétique est déchirée ou mal plaquée au sol, etc., elle risque de ne pas 
être reconnue.

•	 Vérifiez régulièrement qu’elle n’est pas déchirée, n’a pas dévié de sa position 
et ne présente aucun autre problème. Si vous constatez un problème, par 
exemple une déchirure, remplacez la ligne par une neuve.

•	 La fonction de détection des limites peut s’activer près d’un objet magnétique. 
Lorsque vous ne souhaitez pas utiliser la fonction de détection des limites, 
désactivez-la.

•	 Dans les zones très fréquentées, la ligne de limite magnétique risque d’être 
piétinée et endommagée. En cas de détérioration, remplacez-la par une 
neuve.

•	 Selon le matériau du sol, il est conseillé de coller la ligne de limite magnétique 
au sol. Sinon, l’aspirateur robot pourrait la déplacer lorsqu’il la détecte.

•	 Vous pouvez couper la ligne de limite magnétique avec des ciseaux.
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Fixation, retrait et utilisation des articles 
vendus séparément

Reportez-vous aux pages indiquées ci-dessous pour savoir comment fixer, retirer 
et utiliser les articles vendus séparément.

Articles vendus séparément Page de 
référence

Remarques

Ligne de limite magnétique 21 –

Brosse principale
Brosse principale souple

26 La procédure de manipulation 
est identique à celle de la brosse 
principale fournie.

Filtre HEPA 25 Identique au filtre HEPA fourni.

Brosse latérale
Brosse latérale souple

26 La procédure de manipulation 
est identique à celle des brosses 
latérales fournies.

Batterie 15 –

Couvercle de brosse 
principale

26 Identique au couvercle de brosse 
principale fourni.

Coussin de pare-chocs – Un coussin anti-rayures à fixer à 
l’aspirateur robot pour protéger les 
objets.

Mise au rebut des déchets

MISE EN GARDE
Veillez à couper l’alimentation et à retirer les batteries de l’aspirateur 
robot avant d’ouvrir le couvercle supérieur de l’aspirateur robot.

•	 S’il reste une batterie dans l’aspirateur robot, cela pourrait provoquer un 
choc électrique ou des blessures.

1.	 Appuyez sur le bouton d’ouverture ( ) pour ouvrir le couvercle supérieur.
Faites preuve de vigilance, car le couvercle supérieur s’ouvre rapidement.

2.	 Sortez la boîte à poussière.
Ne tenez pas la boîte à poussière en orientant sa partie avant vers le bas. De 
la poussière pourrait tomber de l’ouverture.

3.	 Libérez les deux parties verrouillées pour ouvrir le couvercle supérieur.

4.	 Sortez le bac à poussière.
Veillez à ne pas ouvrir le couvercle supérieur côté filtre.

5.	 Jetez le contenu du bac et de la boîte à poussière, puis retirez la saleté et la 
poussière du filtre.
Si le filtre est trop encrassé, retirez-le et nettoyez-le à l’eau. (Consultez la 
page 25.)

6.	 Réinsérez le bac à poussière dans la boîte à poussière. Puis, fermez le 
couvercle supérieur et réinsérez les deux parties de verrouillage.

7.	 Replacez la boîte à poussière dans l’aspirateur robot et fermez le couvercle 
supérieur en appuyant dessus jusqu’à entendre un déclic.
Lorsque vous fermez le couvercle supérieur, veillez à ne pas vous coincer les 
doigts.

AVIS
•	 À la fin de chaque nettoyage, jetez les déchets et nettoyez le filtre. Si vous 

poursuivez le nettoyage sans jeter les déchets, le filtre s’encrasse et la 
puissance d’aspiration diminue.

•	 Fixez correctement la boîte à poussière et le filtre.
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Réglage de l’aspirateur robot

Réglage de l’heure
Lors de la première utilisation, commencez par régler l’heure.

1.	 À l’aide des boutons haut/bas, sélectionnez le format d’affichage entre [AM] et 
[PM] ou sans distinction (rotation sur 24 heures), puis appuyez sur le bouton 
suivant pour confirmer la sélection.
Lorsque vous appuyez sur le bouton suivant, les heures clignotent.

2.	 Sélectionnez les heures à l’aide des boutons haut/bas, puis appuyez sur le 
bouton suivant pour confirmer la sélection.
Lorsque vous appuyez sur le bouton suivant, les minutes clignotent.

3.	 Sélectionnez les minutes à l’aide des boutons haut/bas, puis appuyez sur le 
bouton suivant pour confirmer la sélection.

4.	 Appuyez sur le bouton de confirmation pour terminer le réglage de l’heure.

AVIS
•	 Lorsque vous réglez les heures/minutes, celles-ci défilent rapidement si vous 

maintenez le bouton haut/bas enfoncé.
•	 Lorsque vous n’utilisez pas l’aspirateur robot pendant une longue période, 

l’heure peut se dérégler du fait de la température de stockage ou se 
réinitialiser si la batterie intégrée se décharge.

Nouveau réglage de l’heure
Lorsque vous n’utilisez pas l’aspirateur robot pendant une longue période, le 
réglage de l’heure n’est plus exact ou se réinitialise. 
Quand vous connectez l’aspirateur robot à un téléphone intelligent via l’application, 
l’heure du téléphone intelligent est automatiquement définie sur l’aspirateur robot.
Si vous souhaitez régler l’heure manuellement, effectuez la procédure suivante.
1.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
2.	 Maintenez simultanément enfoncés le bouton de minuterie ON et le bouton 

de minuterie OFF pour que le format de l’heure [AM] ou [PM] clignote (ne 
clignote pas lorsque le précédent réglage était la rotation sur 24 heures).

3.	 Réglez l’heure en suivant la procédure « Réglage de l’heure » sur cette page 
à partir de l’étape 1.

Réglage du Wi-Fi® (aspirateur robot et 
téléphone intelligent)
•	 Pour utiliser l’aspirateur robot depuis l’application, effectuez les réglages  

Wi-Fi® de l’application et de l’aspirateur robot. (Consultez la page 35.)
•	 Tout d’abord, installez l’application sur votre téléphone intelligent.
•	 L’aspirateur robot sert de point d’accès au téléphone intelligent. Lorsqu’un 

smartphone est connecté à l’aspirateur robot, le téléphone intelligent ne se 
connecte à aucun réseau autre que l’aspirateur robot.

•	 Pour connecter un téléphone intelligent à l’aspirateur robot, appuyez sur le 
bouton de raccordement de smartphone afin d’activer le Wi-Fi.

•	 Lorsque vous n’utilisez pas le Wi-Fi, appuyez sur le bouton de raccordement 
de smartphone afin d’éteindre le voyant de raccordement de smartphone.

•	 Vous pouvez gérer plusieurs aspirateurs robots avec une seule application. 
Dans ce cas, établissez la connexion sans fil avec l’application pour chaque 
appareil.

Réglage du son
•	 Vous pouvez sélectionner si l’aspirateur robot doit émettre des sons ou non.
•	 Ce réglage du son est également possible depuis la télécommande.

1.	 Lorsque l’aspirateur robot est en veille, appuyez sur le bouton de réglage 
pour passer en mode de sélection de réglage.

2.	 Appuyez sur le bouton suivant pour que le voyant de son clignote.
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3.	 Vous pouvez utiliser les boutons haut/bas pour basculer entre marche et 
arrêt. Après avoir sélectionné marche ou arrêt, appuyez sur le bouton de 
confirmation pour terminer la sélection.

•	 Marche : le voyant de son s’allume (son actif).
•	 Arrêt : le voyant de son s’éteint (son inactif).

AVIS
Même si vous désactivez le réglage du son, l’aspirateur robot peut utiliser un 
signal sonore pour vous avertir d’une erreur, etc.

Activation et désactivation du son via la 
télécommande
Lorsque l’aspirateur robot est en veille, appuyez sur le bouton d’activation/
désactivation de son (ON/OFF) de la télécommande pour faire basculer le réglage 
du son entre marche et arrêt.
Même pendant le nettoyage, vous pouvez faire basculer le réglage du son entre 
marche et arrêt depuis la télécommande.

Réinitialisation des réglages
Vous pouvez réinitialiser les réglages de l’aspirateur robot sur les paramètres par 
défaut.

1.	 Mettez l’aspirateur robot en veille. (Consultez la page 16.)
2.	 Maintenez enfoncés le bouton bas et le bouton de réglage.

[dEL] s’affiche sur l’indicateur temporel et les icônes et les voyants autres que 
le voyant d’erreur clignotent.

3.	 Appuyez sur le bouton de confirmation lorsque [dEL] s’affiche (environ 
10 secondes).

•	 Si vous n’appuyez pas sur le bouton de confirmation lorsque [dEL] s’affiche, 
l’aspirateur robot repasse en veille.

•	 Lorsque l’aspirateur robot exécute le processus de réinitialisation, les icônes 
et les voyants autres que le voyant d’alimentation de la batterie s’éteignent. 
Bien que l’aspirateur robot ne fonctionne pas à ce stade même si vous 
appuyez sur les boutons du panneau d’utilisation, ne touchez pas ces 
derniers. De plus, ne retirez pas les batteries.

4.	 Lorsque le processus de réinitialisation est terminé, l’appareil redémarre et 
l’écran de réglage de l’heure s’affiche.

Couplage de l’aspirateur robot et de la télécommande
Lorsque vous remplacez la télécommande par une neuve, couplez l’aspirateur 
robot et la télécommande.

1.	 Maintenez simultanément enfoncés le bouton de raccordement de 
smartphone et le bouton de réglage pour que [PAIr] s’affiche sur l’indicateur 
temporel.
[PAIr] s’affiche pendant 10 secondes.

2.	 Lorsque [PAIr] s’affiche, appuyez sur simultanément le bouton d’action (bas) 
et le bouton d’activation/désactivation de son (ON/OFF) de la télécommande.
Lorsque le couplage est effectué, l’aspirateur robot émet deux bips brefs et 
repasse en veille.

AVIS
•	 En cas d’échec du couplage, un son d’erreur est émis.
•	 Si l’aspirateur robot ne reçoit pas de signal de la télécommande alors que 

[PAIr] est affiché, il repasse en veille.
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Entretien

MISE EN GARDE
Veillez à couper l’alimentation et à retirer les batteries de l’aspirateur 
robot avant d’effectuer l’entretien de l’aspirateur robot.

•	 S’il reste une batterie dans l’aspirateur robot, cela pourrait provoquer un 
choc électrique ou des blessures.

ATTENTION
•	 Pour conserver des performances optimales, effectuez régulièrement la 

maintenance indiquée dans cette section. En cas de problème, cessez 
d’utiliser l’aspirateur robot et contactez le magasin où vous l’avez acheté 
ou notre bureau de vente pour organiser une inspection et les réparations 
nécessaires. 

Maintenance
Entretien et remplacement de la boîte à poussière et 
du filtre

•	 Lorsque la puissance d’aspiration de l’aspirateur robot diminue, quand vous 
remarquez de la saleté ou quand le voyant d’entretien du filtre s’allume, 
retirez le filtre et lavez-le à l’eau.

•	 Installez du papier journal ou autre avant l’entretien.
•	 N’utilisez pas de produits chimiques ou d’eau chaude à 40 °C (104 °F) ou 

plus.

1.	 Mettez les déchets au rebut conformément aux étapes 1 à 5 de « Mise au 
rebut des déchets ». (Consultez la page 22).

2.	 Réinsérez le bac à poussière dans la boîte à poussière et fermez le couvercle 
supérieur de la boîte à poussière.

3.	 Retirez le crochet et ouvrez le couvercle supérieur côté filtre.

1

	 1. Crochet

4.	 Retirez le filtre de la boîte à poussière.
Retirez doucement le filtre afin de ne pas soulever la poussière.

5.	 Faites tomber la poussière et la saleté en tapotant le filtre.
•	 Ne frottez pas le filtre avec force et n’appuyez pas dessus avec les doigts.
•	 N’utilisez pas d’objet pointu (par exemple un cure-dent), car il pourrait 

endommager le filtre.

6.	 Si la puissance d’aspiration de l’aspirateur robot est faible, lavez le filtre à l’eau.
Si l’odeur vous gêne, laissez le filtre reposer environ trois heures dans du 
détergent neutre dilué, puis lavez-le à l’eau.

7.	 Lorsque la saleté de la boîte à poussière est visible, lavez-la à l’eau ou avec 
du détergent neutre dilué.

8.	 Après avoir lavé le filtre ou la boîte à poussière à l’eau, séchez-les bien dans 
un endroit assez aéré, sans exposition à la lumière directe du soleil.

•	 Si vous utilisez des pièces sans les avoir correctement séchées, cela peut 
réduire la puissance d’aspiration et la durée de vie du moteur.

•	 L’utilisation de pièces encore humides risque de provoquer une odeur ou une 
défaillance.

•	 Le temps de séchage est d’environ une journée.
•	 Évitez de sécher à l’aide d’un sèche-cheveux, d’un ventilateur, etc.

9.	 Fixez le filtre à la boîte à poussière.
Si vous placez du papier absorbant sec entre ces deux éléments, la saleté est 
moins susceptible d’adhérer au filtre. Remplacez le papier absorbant par un 
autre lorsque vous jetez la poussière.

10.	 Fermez le couvercle supérieur côté filtre et assurez-vous de réinstaller le crochet. 
Ensuite, réinsérez les deux parties de verrouillage.
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11.	 Replacez la boîte à poussière dans l’aspirateur robot et fermez le couvercle 
supérieur en appuyant dessus jusqu’à entendre un déclic.
Lorsque vous fermez le couvercle supérieur, veillez à ne pas vous coincer les 
doigts.

AVIS
•	 N’utilisez pas l’aspirateur robot si le filtre a été retiré. N’utilisez pas l’aspirateur 

robot si le filtre est endommagé ou sale.
•	 Vous pouvez nettoyer le filtre avec de l’eau. Lavez régulièrement à l’eau pour 

retirer la poussière (à intervalles d’un à deux mois).
•	 En cas de détérioration du filtre, remplacez-le par un neuf.
•	 Le filtre étant une pièce consommable, il est recommandé d’en avoir un en 

rechange.
•	 Ne récurez pas le filtre avec un objet dur, par exemple une brosse ou une 

spatule, car cela l’endommagerait.
•	 Ne nettoyez pas le filtre HEPA avec une soufflerie à air ou un nettoyeur haute 

pression, car cela l’endommagerait facilement.

Précautions à prendre lors de l’entretien du dessous 
de l’aspirateur robot

•	 Retirez la boîte à poussière avant d’effectuer la maintenance. (Consultez 
la page 22.) Dans le cas contraire, de la poussière pourrait tomber de 
l’ouverture.

•	 Retournez l’aspirateur robot avant d’effectuer l’entretien des brosses latérales, 
de la brosse principale, du dessous de l’aspirateur robot et des roues.

•	 Pour la maintenance, installez un tapis épais ou similaire sur lequel poser 
l’aspirateur robot pour ne pas l’endommager et protéger le sol, ainsi que pour 
éviter toute pression sur le capteur LiDAR.

•	 N’exercez pas de pression forte sur le dessous de l’aspirateur robot lorsque 
ce dernier est retourné. Une forte pression endommagerait l’aspirateur robot.

Entretien et remplacement des brosses latérales
•	 En cas d’indication d’une erreur (consultez la page 29) ou si de la 

poussière et des cheveux se coincent dans une brosse latérale, nettoyez 
cette dernière.

•	 Si les poils d’une brosse latérale se tordent ou tombent, remplacez-la par une 
neuve.

•	 Si une brosse latérale ne tourne pas, ou avec difficulté, retirez-la et nettoyez-la.

1.	 Retournez l’aspirateur robot sur un tapis, etc.
2.	 Faites glisser le levier de verrouillage de la brosse latérale vers  (symbole 

du verrouillage).

1

2

	 1. Levier de verrouillage 2. Brosse latérale

3.	 Retirez la brosse latérale.
4.	 Retirez les cheveux et la poussière coincés dans la brosse latérale à l’aide 

d’une pince à épiler ou d’un outil similaire.

5.	 Fixez la brosse latérale à l’aspirateur robot. (Consultez la page 14.)

Entretien et remplacement de la brosse principale
•	 En cas d’indication d’une erreur (consultez la page 29) ou si de la 

poussière et des cheveux se coincent dans la brosse principale, nettoyez 
cette dernière.

•	 Si les poils de la brosse principale s’usent et rétrécissent, remplacez la 
brosse principale.

1.	 Retournez l’aspirateur robot sur un tapis, etc.
2.	 Libérez les crochets du couvercle de brosse principale.

3.	 Retirez le couvercle de brosse principale.
Ne démontez pas le couvercle de brosse principale.



27       FRANÇAIS

4.	 Retirez la brosse principale.

5.	 Procédez à l’entretien de la brosse principale, du couvercle de brosse principale, 
de logement de la brosse principale et des joints comme indiqué ci-dessous.

Pièce Procédure d’entretien

Brosse 
principale

Retirez le capuchon de palier fixé à la brosse principale et ôtez 
la poussière coincée.
Si des peluches et des cheveux sont coincés, raccourcissez-
les bien le long des poils de la brosse à l’aide de ciseaux, puis 
retirez-les. Si des poussières sont difficiles à retirer, lavez à l’eau.

1

	 1. Capuchon de palier

Couvercle 
de brosse 
principale

Essuyez-le avec un tissu humidifié dans de l’eau ou du 
détergent neutre dilué. Si la saleté est visible, lavez à l’eau.

Logement 
de brosse 
principale

Essuyez-le avec un tissu humidifié dans de l’eau ou du 
détergent neutre dilué.
Vous ne pouvez pas le laver à l’eau.

Joints Pour les joints fixés à l’aspirateur robot, desserrez la vis à 
l’aide d’un tournevis tout en maintenant le joint avec la main. 
Ensuite, retirez le joint.
Retirez la poussière coincée dans l’aspirateur robot.

1 2
	 1. Joint 2. Vis

AVIS
N’utilisez pas de diluant, de benzène, d’alcool, etc., car cela pourrait provoquer 
une détérioration ou une décoloration.

6.	 Séchez suffisamment les pièces lavées à l’eau dans un endroit bien aéré, 
sans exposition à la lumière directe du soleil.

•	 Si vous utilisez des pièces sans les avoir correctement séchées, cela peut 
réduire la puissance d’aspiration et la durée de vie du moteur.

•	 L’utilisation de pièces encore humides risque de provoquer une odeur ou une 
défaillance.

•	 Le temps de séchage est d’environ une journée.
•	 Évitez de sécher à l’aide d’un sèche-cheveux, d’un ventilateur, etc.

7.	 Replacez le capuchon de palier dans sa position d’origine sur la brosse 
principale.

8.	 Fixez les joints sur l’aspirateur robot à l’aide des vis.
9.	 Fixez la brosse principale de sorte que la forme du support de la brosse 

principale s’adapte à la rainure des joints de l’aspirateur robot.

10.	 Tournez le capuchon de palier pour aligner, puis insérez dans l’aspirateur 
robot.

11.	 Fixez le couvercle de brosse principale (enfoncez le crochet jusqu’à ce qu’un 
déclic retentisse).

•	 Assurez-vous que les brosses latérales ne se coincent pas dans le couvercle 
de brosse principale.

•	 Pour éviter d’accrocher les brosses latérales, retirez-les temporairement ou 
fixez le couvercle de brosse principale en tournant les brosses latérales dans 
le sens indiqué sur l’illustration.

Entretien des roues
•	 Nettoyez les roues lorsque de la poussière et des cheveux y sont coincés.
•	 Ne retirez pas les roues de l’aspirateur robot.
•	 Retirez la poussière coincée dans les roulettes. Si vous rencontrez des 

difficultés, utilisez des ciseaux fins, une pince à épiler, etc.

•	 Retirez la saleté des roues motrices en les faisant tourner. À ce stade, veillez à 
ne pas vous coincer les doigts.
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Entretien de l’aspirateur robot
AVIS
•	 N’utilisez pas de diluant, de benzène, d’alcool, etc., car cela pourrait 

provoquer une détérioration ou une décoloration.
•	 N’utilisez pas d’objet pointu (par exemple un cure-dent), car il pourrait 

provoquer des dommages.

Suivez le tableau ci-dessous pour l’entretien des pièces de l’aspirateur robot.

1

2

3

4

5

6

8

7

7

7 7

7

9

Numéro Pièce Procédure d’entretien

1. Surface de l’aspirateur robot Essuyez-le avec un tissu humidifié dans 
de l’eau ou du détergent neutre dilué.

2. Intérieur de l’aspirateur 
robot (logement de la boîte 
à poussière)

Essuyez-le avec un tissu humidifié dans 
de l’eau ou du détergent neutre dilué.

3. Éponge de l’ouverture 
d’aspiration dans 
l’aspirateur robot

Retirez l’éponge et lavez-la à l’eau pour 
en retirer la poussière.

4. Capteur de caméra Essuyez la saleté avec un chiffon doux 
ou un coton-tige tout en veillant à ne 
pas provoquer de dommages.

5. Capteur à ultrasons Essuyez-le avec un tissu humidifié dans 
de l’eau ou du détergent neutre dilué.

6. Capteur LiDAR Retirez la poussière et la saleté à 
l’intérieur du couvercle du capteur 
LiDAR.

7. Capteur d’obstacles 
verticaux 
(5 emplacements)

Essuyez la saleté avec un chiffon doux 
ou un coton-tige tout en veillant à ne 
pas provoquer de dommages.

8. Dessous de l’aspirateur robot Essuyez-le avec un tissu humidifié dans 
de l’eau ou du détergent neutre dilué.

9. Face avant de la 
télécommande et ses 
boutons

Essuyez la saleté à l’aide d’un chiffon 
sec.

À propos de la réparation
•	 Si vous ne parvenez pas à reprendre les opérations après avoir remédié à la 

cause d’une notification ou d’une indication d’erreur (consultez la page 29), 
mettez hors tension, puis à nouveau sous tension.

•	 Si la même notification ou erreur persiste, contactez le magasin où vous avez 
effectué l’achat ou notre bureau de vente pour organiser une réparation.

•	 Ne réparez pas vous-même. Veillez à contacter le magasin où vous avez 
acheté le produit ou notre bureau de vente.

•	 Pour une réparation, apportez l’aspirateur robot avec les batteries et le 
chargeur.



29       FRANÇAIS

Notification et indication d’erreur
Lorsque vous devez effectuer l’entretien ou si une erreur survient, un voyant rouge s’allume sur le panneau d’utilisation de l’aspirateur robot et le numéro d’erreur s’affiche. En 
outre, une notification peut se déclencher avec un son.

Annulation d’une notification et d’une indication d’erreur
•	 Lorsqu’une notification relative à l’entretien du filtre s’affiche, vous pouvez utiliser l’aspirateur robot mais il risque de ne pas fonctionner correctement. Corrigez le 

problème avant d’utiliser l’aspirateur robot.
•	 Lorsqu’une notification d’erreur apparaît, l’aspirateur robot cesse de fonctionner. Procédez comme suit.

1.	 Vérifiez le numéro de l’erreur et remédiez au problème. (Consultez « Notification d’entretien requis, etc. » sur cette page.)
•	 Si vous coupez l’alimentation ou si l’appareil passe hors tension en raison d’une charge de la batterie insuffisante avant que vous ayez pu corriger l’erreur, l’aspirateur 

robot annule temporairement l’erreur.
2.	 Si vous appuyez sur le bouton marche/arrêt de l’aspirateur robot ou de la télécommande, l’indication d’erreur est annulée et l’aspirateur robot passe en veille.

3.	 Vérifiez que l’erreur a disparu avant d’utiliser l’aspirateur robot.

AVIS
•	 Redémarrez l’aspirateur robot si vous ne parvenez pas à le faire fonctionner après avoir corrigé l’erreur.
•	 Si la même erreur persiste, contactez le magasin où vous avez effectué l’achat ou notre bureau de vente pour organiser une réparation.

Notification d’entretien requis, etc.
Si le voyant s’allume, coupez l’alimentation et retirez les batteries. Ensuite, procédez comme indiqué ci-après.

Problème signalé Cause Action

•	 Vous devez nettoyer le 
filtre.

De la poussière s’est accumulée ou le filtre est encrassé. Jetez la poussière et nettoyez le filtre.
 Consultez les pages 22 et 25.

Vérifiez si de la poussière s’est accumulée dans l’aspirateur 
robot et au niveau de l’ouverture d’évacuation.

Notification d’erreur
•	 Prenez les mesures adéquates en fonction du voyant d’erreur et du numéro affiché sur l’indicateur.
•	 Pour les codes d’erreur de la liste, un numéro spécifique s’affiche à la place du « X » selon le type d’erreur. Indiquez le code d’erreur lorsque vous contactez le 

distributeur ou notre bureau de vente.
•	 Lorsque vous vérifiez la cause ou corrigez le problème, coupez l’alimentation et retirez les batteries avant d’agir, si nécessaire.
•	 Si un numéro d’erreur autre que ceux ci-dessous s’affiche, contactez le magasin où vous avez acheté le produit ou notre bureau de ventes.

Numéro
Cause Action

Problème signalé

E01X
Erreur des roues motrices

Des corps étrangers, par exemple des peluches ou des 
cheveux, sont-ils coincés dans les roues motrices?

Retirez les corps étrangers.
 Consultez la page 27.

Lorsque l’aspirateur robot franchit un faible creux, il risque de s’y 
coincer et d’afficher cette notification.

Ce n’est pas une défaillance.

E02X
Erreur due à la perte d’une 
roue ou au soulèvement 
de l’aspirateur robot

L’une des roues motrices a-t-elle déraillé ou une roue s’est-elle 
soulevée du sol?

Déplacez l’aspirateur robot à un autre endroit.
 Consultez la page 11.

E030
Erreur de la brosse 
principale

Des corps étrangers, par exemple des peluches ou des 
cheveux, sont-ils coincés dans la brosse principale?

Retirez les corps étrangers.
 Consultez la page 26.
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Numéro
Cause Action

Problème signalé

E04X
Erreur des brosses 
latérales

Des corps étrangers, par exemple des peluches ou des 
cheveux, sont-ils coincés dans les brosses latérales?

Retirez les corps étrangers.
 Consultez les pages 14 et 26.

E060
Non-détection de la boîte 
à poussière ou du filtre

La boîte à poussière ou le filtre ne sont pas fixés. Vérifiez qu’ils sont correctement installés.
 Consultez les pages 22 et 25.

E09X
Erreur du capteur 
d’obstacles verticaux

L’aspirateur robot est-il exposé à la lumière directe du soleil? Déplacez l’aspirateur robot à un autre endroit.
 Consultez la page 11.L’aspirateur robot se trouve-t-il sur un sol noir?

Le capteur d’obstacles verticaux est-il sale? •	 Essuyez délicatement la saleté du capteur d’obstacles 
verticaux à l’aide d’un chiffon doux et sec, d’un coton-tige, etc.

•	 Vérifiez si la ligne de mise à la terre est en contact avec le sol.
 Consultez les pages 9, 11 et 28.

E10X
Erreur du capteur du 
pare-chocs

C’est un dysfonctionnement du capteur du pare-chocs. Appuyez environ 10 fois sur le pare-chocs avec la main.
→ Consultez la page 9.

E110
Erreur de mouvement

L’aspirateur robot a-t-il tenté de franchir une marche, etc. mais 
est resté coincé?

Déplacez l’aspirateur robot à un autre endroit.
 Consultez la page 11.

E12X
Diminution de la charge 
restante de la batterie
Erreur de réglage de la 
minuterie

L’aspirateur robot est-il incapable de commencer à fonctionner 
conformément à la minuterie ON programmée parce que la 
charge restante de la batterie est insuffisante?

Lorsque vous lancez le fonctionnement via une minuterie ON 
programmée, assurez-vous que les batteries sont complètement 
chargées.

E140
Erreur du réglage de 
pièce
Erreur d’informations de 
localisation

La pièce diffère-t-elle de celle cartographiée ou le point de 
départ du nettoyage est-il différent?

Vérifiez la pièce cartographiée et le point de départ du 
nettoyage.

 Consultez la page 18.

L’agencement de la pièce cartographiée a-t-il changé? Effectuez une nouvelle cartographie.
 Consultez la page 17.

Le capteur LiDAR est-il obstrué par un tissu ou de la saleté? Retirez le tissu, etc. et nettoyez le capteur LiDAR.
 Consultez la page 28.

Existe-t-il des obstacles d’une hauteur d’au moins 25 cm (9-7/8") 
que le capteur LiDAR peut détecter autour de l’aspirateur robot?

Le capteur LiDAR a besoin d’obstacles de plus de 25 cm (9-7/8") 
dans les plages suivantes :
•	 un rayon de 11 m (36,09 pi) autour de l’aspirateur robot pour la 

cartographie et le mode de nettoyage cartographique.
•	 un rayon de 18 m (59,06 pi) autour de l’aspirateur robot pour 

le mode de nettoyage libre.
Veuillez positionner des obstacles de plus de 25 cm (9-7/8") 
dans la zone.

E170
Erreur du couvercle 
supérieur de l’aspirateur 
robot

Le couvercle supérieur de l’aspirateur robot est-il ouvert? Fermez le couvercle supérieur de l’aspirateur robot.

E190
Erreur due à la perte 
d’une roue ou au 
soulèvement de 
l’aspirateur robot

L’une des roues motrices a-t-elle déraillé ou une roue s’est-elle 
soulevée du sol?

Déplacez l’aspirateur robot à un autre endroit.
 Consultez la page 11.

E200
Erreur due à une 
incapacité à revenir au 
point de départ
Erreur due à une 
incapacité à aller à la 
destination

L’aspirateur robot n’a pas réussi à revenir au point de départ du 
nettoyage.

•	 Si des objets gênent le fonctionnement de l’aspirateur robot, 
retirez-les ou maintenez l’aspirateur robot à l’écart de ces 
objets.
 Consultez la page 21.

•	 En cas d’échec fréquent du retour au point de départ de 
l’aspirateur robot, activez [Prioriser le retour à la base] sur 
l’application. La durée de retour au point de départ peut 
augmenter.
 Consultez la page 44.

•	 Vérifiez s’il y a un passage d’au moins 80 cm (31-1/2") pour le 
nettoyage.

L’aspirateur robot n’a pas réussi à se rendre à la destination 
suivante car elle a été saisie dans un passage étroit. 
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Dépannage
Vérifiez si les points suivants s’appliquent avant de faire une demande ou d’organiser une réparation.

Alimentation
Symptôme Cause Action

•	 La mise sous tension ne se 
déclenche pas lorsque vous appuyez 
sur le bouton marche/arrêt.

•	 Le voyant ne s’allume pas.
•	 Rien ne se produit lorsque 

vous appuyez sur les boutons 
de l’aspirateur robot et de la 
télécommande.

Les batteries sont-elles correctement installées? Vérifiez que les batteries sont correctement installées.
 Consultez la page 15.

La charge de la batterie est-elle épuisée? Vérifiez la charge restante.

L’aspirateur robot est-il hors tension? Appuyez sur le bouton marche/arrêt de l’aspirateur robot pour le 
mettre sous tension.

 Consultez la page 16.

Fonctionnement
Symptôme Cause Action

L’aspirateur robot ne fonctionne pas. Le voyant d’erreur clignote-t-il? L’aspirateur robot ne fonctionne pas pendant une erreur.
 Consultez la page 29.

L’aspirateur robot est-il en mode d’attente de fonctionnement du 
fait d’une minuterie ON programmée?

Lorsque le mode d’attente d’un fonctionnement programmé 
est actif, toute opération autre que la mise hors tension et la 
notification de localisation est impossible.

 Consultez la page 20.

L’aspirateur robot se met brusquement 
en mouvement, même si vous 
n’effectuez aucune opération.

Une minuterie ON programmée est-il activée?   Consultez les pages 20.

L’aspirateur robot s’arrête pendant le 
fonctionnement.

L’aspirateur robot est-il coincé dans un cordon ou un autre 
objet? Un tissu (serviette fine, etc.) ou une ficelle sont-ils 
emmêlés autour des roues?

Coupez l’alimentation de l’aspirateur robot et retirez les objets 
pris dedans et emmêlés autour des roues.

 Consultez la page 27.

L’aspirateur robot s’est-il arrêté sans avoir tenté de franchir une 
marche?

Coupez l’alimentation de l’aspirateur robot et déplacez-le.
 Consultez la page 11.

La minuterie OFF est-il configurée?  Consultez la page 20.

Existe-t-il des obstacles d’une hauteur d’au moins 25 cm (9-7/8") 
que le capteur LiDAR peut détecter autour de l’aspirateur robot?

Le capteur LiDAR a besoin d’obstacles de plus de 25 cm (9-7/8") 
dans les plages suivantes :
•	 un rayon de 11 m (36,09 pi) autour de l’aspirateur robot pour la 

cartographie et le mode de nettoyage cartographique.
•	 un rayon de 18 m (59,06 pi) autour de l’aspirateur robot pour 

le mode de nettoyage libre.
Veuillez positionner des obstacles de plus de 25 cm (9-7/8") 
dans la zone.

La vitesse change. L’aspirateur robot peut ralentir quand un capteur détecte un 
obstacle ou détermine la direction à suivre.

Ce n’est pas une anomalie.

L’aspirateur robot ne se déplace pas 
en ligne droite.

Des corps étrangers sont-ils pris dans les roues? Coupez l’alimentation de l’aspirateur robot et retirez les corps 
étrangers des roues.

 Consultez la page 27.

Des roues sont-elles endommagées? Contactez le magasin où vous avez acheté le produit ou notre 
bureau de vente pour organiser un entretien.

Le capteur à ultrasons et le capteur LiDAR sont-ils sales? Nettoyez-les.
 Consultez la page 28.

L’aspirateur robot heurte plus souvent 
des obstacles qu’avant.

Le capteur à ultrasons et le capteur LiDAR sont-ils sales? Nettoyez-les.
 Consultez la page 28.

L’aspirateur robot ne parvient pas à 
éviter une marche et chute.

Le capteur d’obstacles verticaux est-il sale? Nettoyez-les.
→ Consultez la page 28.

Parfois, l’aspirateur robot franchit une marche d’une hauteur de 
3,0 cm (1-3/16") ou moins.

Ce n’est pas une défaillance.
 Consultez la page 11.

L’aspirateur robot se déplace comme 
s’il évitait des obstacles ou des 
marches, bien qu’il n’y en ait pas.

Les capteurs d’obstacles verticaux ou le capteur LiDAR sont-ils 
sales? 

Nettoyez-les.
 Consultez la page 28.

Le capteur d’obstacles verticaux se 
salit rapidement.

La ligne de mise à la terre est-elle coupée et a-t-elle perdu le 
contact avec le sol?

Contactez le magasin où vous avez acheté le produit ou notre 
bureau de vente pour organiser un entretien.

Le son émis pendant le fonctionnement 
est plus fort que d’habitude.

La boîte à poussière est-elle pleine? Le filtre est-il encrassé? Jetez la poussière et nettoyez le filtre.
 Consultez les pages 22 et 25.

De la poussière est-elle prise dans la brosse principale et les 
brosses latérales?

Nettoyez-les. De plus, vérifiez que les brosses sont correctement 
installées.

 Consultez la page 26.

Le ventilateur d’aspiration est plus 
bruyant pendant le fonctionnement.

Il fait plus de bruit lorsque l’aspirateur robot change de batterie 
lors de l’utilisation.

C’est une situation normale.

•	 La puissance d’aspiration est faible.
•	 La poussière n’est pas aspirée.

La boîte à poussière est-elle pleine?
Le filtre est-il encrassé?

Jetez la poussière et nettoyez le filtre.
 Consultez les pages 22 et 25.

Le ventilateur d’aspiration est-il désactivé? Vérifiez le réglage.
 Consultez la page 19.

Une brosse latérale se détache. La brosse latérale est-elle installée correctement? Vérifiez que l’installation est correcte.
 Consultez la page 14.
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Symptôme Cause Action

Une brosse latérale ou la brosse 
principale ne tourne pas, est difficile à 
tourner ou est emmêlée.

Des corps étrangers (par exemple des peluches ou des 
cheveux) sont-ils coincés dans les brosses latérales ou la 
brosse principale?

Nettoyez-les. De plus, vérifiez que la brosse principale et le 
couvercle de brosse principale sont bien installés.

 Consultez la page 26.

Vous ne pouvez pas utiliser l’aspirateur robot sur un tapis dont les 
poils mesurent plus de 7 mm (9/32"). Même si les poils mesurent 
7 mm (9/32") ou moins, il se peut que l’aspirateur robot cesse de 
fonctionner ou que les poils se coincent dans les brosses latérales 
selon leurs matériaux ou autres propriétés.

 Consultez la page 11.

L’air évacué dégage une odeur. Des déchets humides ou malodorants ont-ils été aspirés? Jetez les déchets.
 Consultez la page 22.

Le filtre est-il encrassé? Nettoyez le filtre. Lorsque vous avez lavé le filtre à l’eau, 
séchez-le bien avant de l’utiliser.

 Consultez la page 25.

Fonctionnement de la télécommande
Symptôme Cause Action

La télécommande ne fonctionne pas. Les piles sont-elles correctement insérées dans la 
télécommande?

Vérifiez le sens des piles.
 Consultez la page 14.

Si parfois l’aspirateur robot ne réagit pas lorsque vous l’utilisez 
via la télécommande, il se peut que les piles soient vides. 
(L’intervalle de remplacement est d’environ un an. Une pile peut 
se décharger en moins d’un an selon son type et les conditions 
d’utilisation.)

Remplacez les piles par des neuves.
 Consultez la page 14.

L’aspirateur robot est-il hors tension? Appuyez sur le bouton marche/arrêt de l’aspirateur robot pour le 
mettre sous tension.

 Consultez la page 16.

Il est possible que la télécommande et l’aspirateur robot soient 
trop éloignés l’un de l’autre pour que les ondes radio atteignent 
ce dernier.

Assurez-vous que rien ne gêne le fonctionnement en réduisant la 
distance entre la télécommande et l’aspirateur robot, ainsi qu’en 
déplaçant les obstacles.

 Consultez la page 12.

L’utilisation via la télécommande n’est 
pas possible.

Les dispositifs suivants, utilisant des ondes radio de bande 
2,4 GHz, fonctionnent peut-être à proximité.
•	 Four à micro-ondes
•	 Appareils compatibles Bluetooth®
•	 Appareils LAN sans fil
•	 Autre dispositif utilisant des ondes radio de bande 2,4 GHz (par 

exemple, les téléphones numériques sans fil et les consoles 
de jeu)

Éloignez ces dispositifs de l’aspirateur robot et de la 
télécommande ou cessez temporairement d’utiliser ces 
appareils.

Lorsque vous remplacez la télécommande par une neuve, 
couplez-la avec l’aspirateur robot.

 Consultez la page 24.

Si vous ne parvenez pas à utiliser l’aspirateur robot via la 
télécommande après avoir examiné les causes éventuelles ci-
dessus, mettez l’aspirateur robot hors tension, puis à nouveau 
sous tension.

 Consultez la page 16.

Panneau d’utilisation
Symptôme Cause Action

L’heure réglée se réinitialise 
fréquemment.

La batterie intégrée est quasiment vide parce que l’aspirateur 
robot n’a pas été utilisé pendant une longue période.

Faites fonctionner l’aspirateur robot plus de 1 heure ou mettez-
le en veille. (La batterie intégrée se rechargera.)

Fonction de minuterie
Symptôme Cause Action

Le fonctionnement via la minuterie 
ON programmée ne commence pas à 
l’heure prévue.

L’aspirateur robot ne commence pas à fonctionner 
conformément à la minuterie ON programmée si l’une des 
conditions suivantes s’applique au début du fonctionnement de 
ce type.
•	 L’alimentation est coupée.
•	 Quand la charge de la batterie est insuffisante

 Consultez la page 20.

Le voyant de la minuterie s’allume-t-il? Si l’alimentation est coupée ou si la charge de la batterie est 
épuisée après la programmation de la minuterie, le voyant de 
cette dernière s’éteint.

 Consultez la page 10.

Cartographie
Symptôme Cause Action

•	 L’aspirateur robot s’arrête pendant la 
cartographie.

•	 La cartographie échoue.

La pièce est-elle sombre lors de la cartographie? Illuminez la pièce jusqu’à la fin de la cartographie.

Il n’y a pas d’obstacles d’une hauteur d’au moins 25 cm (9-7/8") 
dans un rayon d’environ 11 m (36,09 pi) autour de l’aspirateur 
robot.

L’environnement ne convient peut-être pas à la cartographie. Il 
est conseillé de nettoyer en mode de nettoyage libre.

 Consultez la page 17.

L’aspirateur robot commence à 
nettoyer au lieu de cartographier.

Avez-vous sélectionné le numéro d’une pièce déjà enregistrée? Sélectionnez le numéro d’une pièce non enregistrée ou 
supprimez la carte déjà enregistrée.

 Consultez les pages 17 et 18.
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Symptôme Cause Action

•	 Aucune carte n’est enregistrée.
•	 La carte est incomplète.  

(Une zone n’est pas enregistrée.)

Il se peut que la forme de la pièce, l’agencement des obstacles 
ou d’autres caractéristiques soient trop complexes.

Vérifiez s’il y a un passage d’au moins 80 cm (31-1/2") pour le 
nettoyage. Rangez la pièce.

 Consultez la page 12.

Il se peut que la charge de la batterie soit insuffisante. Chargez 
complètement les batteries avant d’effectuer la cartographie.

Vous pouvez ajouter les informations cartographiques 
manuellement. 

 Consultez la page 41.

L’aspirateur robot a été soulevé pendant la cartographie. Ne soulevez pas l’aspirateur robot pendant la cartographie. 
Les informations de la pièce risquent de ne pas s’enregistrer 
correctement.

Application
Symptôme Cause Action

Impossible de se connecter à 
l’application.

Avez-vous appuyé sur le bouton de raccordement de 
smartphone de l’aspirateur robot?

Appuyez sur le bouton de raccordement de smartphone pour 
connecter à l’application.

 Consultez la page 35.

Le réglage Wi-Fi® du smartphone est-il activé? Activez le réglage Wi-Fi® du smartphone.

Il est possible que le smartphone et l’aspirateur robot soient trop 
éloignés l’un de l’autre pour que les ondes radio atteignent ce 
dernier.

Assurez-vous que rien ne gêne le fonctionnement en réduisant 
la distance entre le smartphone et l’aspirateur robot, ainsi qu’en 
déplaçant les obstacles.

 Consultez la page 12.

La connexion à l’aspirateur robot a échoué. Pour iPhone : 
Allez dans le menu des réglages iOS et activez le paramètre du 
réseau local pour Makita Robotic Cleaner DRC300.

Pour Android :
Si une fenêtre contextuelle s’affiche pour demander s’il faut 
maintenir la connexion après avoir établi la connexion Wi-Fi, 
autorisez-la.

L’aspirateur robot n’a peut-être pas réussi à obtenir les 
informations de localisation. (Le nom de l’aspirateur robot 
s’affiche comme « null » dans l’écran de saisie du code PIN.)

Activez le paramètre des informations de localisation du 
smartphone.

Fonction de protection
Si l’une des conditions suivantes survient lorsque l’aspirateur robot fonctionne, le moteur s’arrête automatiquement. Ceci est dû à la fonction de protection et ne constitue pas 
une défaillance.

Fonction de protection

Le moteur s’arrête automatiquement si la batterie atteint une température élevée.
•	 Arrêtez le nettoyage et retirez les batteries de l’aspirateur robot. Ensuite, chargez et refroidissez les batteries à l’aide d’un chargeur équipé d’un système de refroidissement ou 

attendez que les batteries aient refroidi.
•	 Si l’aspirateur robot ne fonctionne pas même lorsque les batteries ont refroidi, refroidissez l’aspirateur robot.
•	 Si un numéro d’erreur s’affiche sur l’aspirateur robot, corrigez la cause de l’erreur. (Consultez la page 29.)

L’aspirateur robot s’arrête automatiquement si la batterie est faible et passe en veille. L’alimentation se coupe ensuite complètement si la charge restante est épuisée.
•	 Retirez les batteries de l’aspirateur robot et chargez-les.

L’aspirateur robot s’arrête automatiquement en cas de détection d’une erreur.
•	 Vérifiez le numéro de l’erreur et remédiez au problème. Après avoir éliminé la cause, vous pouvez à nouveau utiliser l’aspirateur robot. (Consultez la page 29.)

Stockage
Coupez l’alimentation et retirez les batteries avant de ranger l’aspirateur robot.
Ne rangez pas l’aspirateur robot dans les endroits suivants, car c’est une machine de précision. Cela pourrait provoquer un dégagement de chaleur, un embrasement, une 
défaillance, une détérioration des pièces en caoutchouc, etc.

•	 Endroits où la température augmente brusquement
•	 Endroits où la température chute brusquement
•	 Endroits où la température change brusquement
•	 Près d’une flamme, d’un radiateur, d’un équipement de refroidissement et de chauffage, etc.
•	 En extérieur
•	 Endroits exposés à la lumière directe du soleil
•	 Endroits exposés à l’humidité ou à de la vapeur
•	 Endroits exposés à de grandes quantités de poussière et de sable
•	 Endroits exposés à de la fumée
•	 Endroits mal aérés

Si vous stockez l’aspirateur robot pendant une longue période sans l’utiliser, ses performances risquent d’en souffrir. Pour que l’aspirateur robot reste fonctionnel de 
nombreuses années, démarrez-le et utilisez-le occasionnellement.
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Accessoires en option

ATTENTION
Ces accessoires ou équipements sont recommandés pour une utilisation avec le produit Makita indiqué dans ce manuel. L’utilisation d’autres accessoires ou 
équipements risque de provoquer des blessures. Utilisez uniquement les accessoires ou les équipements dans le but énoncé.

Si vous avez besoin de plus d’informations sur ces accessoires, contactez votre centre de réparation Makita local.
•	 Ligne de limite magnétique
•	 Brosse principale
•	 Brosse principale souple
•	 Brosse latérale
•	 Brosse latérale souple
•	 Filtre HEPA
•	 Couvercle de brosse principale
•	 Coussin de pare-chocs
•	 Batterie et chargeur d’origine Makita

AVIS
•	 Certains articles de la liste peuvent être inclus dans l’emballage du produit en tant qu’accessoires standards. Ils peuvent varier selon le pays.
•	 Pour éviter une reconnaissance erronée lors de l’utilisation du coussin de pare-chocs, ne fixez pas le coussin de pare-chocs sur les zones suivantes : La zone dans 

l’extension latérale des capteurs à ultrasons, ainsi que les zones supérieure et inférieure comprises à une distance maximale de 28 mm (1.1") des capteurs à ultrasons.
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Application smartphone (pour le 
DRC300)

Table des matières

Ce que vous pouvez faire avec l’application
Lorsque vous installez l’application spécifique à l’aspirateur robot sur un 
smartphone, vous pouvez effectuer les actions suivantes :

•	 Nettoyage
•	 Fonctionnement de la télécommande
•	 Ajout, modification ou suppression des informations cartographiques
•	 Vérification de l’historique de nettoyage
•	 Modification des réglages de l’aspirateur robot

AVIS
•	 Cette application est destinée à une utilisation sur un smartphone et ne 

fonctionne pas sur les PC et les appareils de type tablette.
•	 Le smartphone et l’aspirateur robot se connectent directement à l’aide de la 

fonction Wi-Fi®. Veuillez noter qu’Internet n’est pas disponible pendant la 
connexion à l’aspirateur robot. Après avoir utilisé l’application, pensez à vous 
déconnecter de l’aspirateur robot en appuyant sur le bouton de raccordement 
de smartphone.

•	 Pour utiliser cette application, vous devez autoriser l’obtention d’informations de 
localisation et accepter les conditions d’utilisation. L’utilisateur décide s’il autorise 
l’obtention d’informations de localisation et accepte les conditions d’utilisation.

•	 Les images des écrans de l’application peuvent être modifiées sans préavis.

Installation de l’application

Préparations préalables
Vous avez besoin d’un téléphone intelligent (Android ou iOS) pour utiliser l’application.

•	 Android : une version Android 6.0 ou ultérieure est requise.
•	 iOS (iPhone) : une version iOS 12 ou ultérieure est requise.

Installation de l’application sur un téléphone intelligent
1.	 À l’aide de votre téléphone intelligent, recherchez « Makita Robotic Cleaner 

DRC300 » dans Google Play™ ou dans l’App Store.
Vous pouvez aussi y accéder depuis le code QR.

Google Play™ App Store

2.	 Installez « Makita Robotic Cleaner DRC300 »
3.	 Après l’installation, démarrez « Makita Robotic Cleaner DRC300 »

Configuration initiale
1.	 Lorsqu’un écran s’affiche pour vous demander l’autorisation de collecter des 

informations de localisation, appuyez sur [OK].
2.	 Dans l’écran des conditions d’utilisation, appuyez sur [Accepter].
3.	 Suivez les instructions à l’écran :

•	 Démarrez l’aspirateur robot et appuyez sur son bouton de raccordement 
de smartphone. Après avoir appuyé sur le bouton de raccordement de 
smartphone, il faut environ 8 secondes à l’aspirateur robot pour être prêt à se 
connecter. Lorsque la connexion est prête, la DEL du Wi-Fi clignote.

•	 À ce stade, appuyez sur [Aller dans Paramètres] pour afficher l’écran de 
réglage du Wi-Fi® du téléphone intelligent.
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Selon l’appareil, les procédures suivantes peuvent être nécessaires.
Pour iPhone : 
Allez dans le menu des réglages iOS et activez le paramètre du réseau local pour 
Makita Robotic Cleaner DRC300.
Pour Android :
Si une fenêtre contextuelle s’affiche pour demander s’il faut maintenir la connexion 
après avoir établi la connexion Wi-Fi, autorisez-la.
4.	 Connectez le téléphone intelligent à l’aspirateur robot via Wi-Fi®.

(Cette connexion n’utilise PAS le Bluetooth.)
•	 Vous devez uniquement régler la connexion Wi-Fi® (saisie du mot de passe) 

lorsque vous connectez l’aspirateur robot pour la première fois.
•	 Le mot de passe initial de la connexion Wi-Fi® est configuré sur des 

caractères alphanumériques répétant deux fois les quatre derniers 
caractères du SSID de l’aspirateur robot. Par exemple, si le SSID « Robotic_
Cleaner_012A » s’affiche, le mot de passe est « 012A012A ».

•	 Vérifiez que le téléphone intelligent n’accède pas à d’autres réseaux Wi-Fi® 
pendant la connexion avec l’aspirateur robot.

5.	 Quittez l’écran de réglage du Wi-Fi® et affichez l’écran de l’application. 
Ensuite, saisissez le code PIN pour authentifier la connexion.

•	 Le code PIN par défaut est configuré sur des caractères alphanumériques 
répétant deux fois les quatre derniers caractères du SSID.

•	 Si le SSID est « Robotic_Cleaner_012A », le code PIN par défaut est 
« 012A012A ».

•	 L’écran d’accueil de l’application s’affiche lorsque le code PIN est authentifié.

6.	 Modifiez le code PIN.
•	 Veillez à modifier le code PIN. N’utilisez pas le code PIN par défaut.  

Consultez la page 44 pour savoir comment modifier le code PIN.
•	 N’oubliez pas le nouveau code PIN que vous avez créé.

7.	 La configuration initiale est terminée lorsque « Code PIN modifié » s’affiche. 
Revenez à l’écran d’accueil pour utiliser l’application.

Pour annuler la connexion Wi-Fi, appuyez sur le bouton de raccordement de 
smartphone de l’aspirateur robot afin d’éteindre le voyant de raccordement de 
smartphone.

AVIS
Si la connexion se coupe brusquement, fermez l’application et essayez de rétablir 
la connexion.

Écran d’accueil

1
2

3

4

5

8

6 7

1.	 Bouton de menu (divers réglages, vérification de l’historique)
2.	 Nom de l’aspirateur robot
3.	 Statut de fonctionnement de l’aspirateur robot
4.	 Dernier enregistrement de nettoyage (uniquement affiché s’il existe un 

enregistrement)
5.	 Bouton de démarrage du nettoyage (ou de la cartographie)
6.	 Bouton de la télécommande
7.	 Bouton de commutation de mode
8.	 Réglages de l’aspirateur robot et charge restante de la batterie

•	  : Le réglage du son est actif.

•	  : Le réglage de la fonction Prioriser le retour à la base est actif.

•	  : La fonction de détection des limites est active.

•	  : Le réglage du ventilateur d’aspiration est actif.

•	  : Le réglage du nettoyage continu est actif.

•	  : Charge restante de la batterie gauche.

•	  : Charge restante de la batterie droite.

Nettoyage via l’application
L’aspirateur robot dispose de deux modes de fonctionnement  : le mode de 
nettoyage libre, ne requérant aucun enregistrement de carte et le mode de 
nettoyage cartographique (consultez « Nettoyage des pièces cartographiées » à 
la page 37), pour lequel vous devez enregistrer des informations sur la pièce 
nécessaires au nettoyage.

Nettoyage d’une pièce sans cartographie (mode de 
nettoyage libre)

•	 Le mode de nettoyage libre est recommandé pour nettoyer diverses pièces ou 
un environnement dont l’agencement change souvent et considérablement.

•	 Le mode de nettoyage libre est également conseillé pour une pièce sans 
éclairage adéquat.

•	 Pour le nettoyage, la cartographie et l’emplacement de départ de l’aspirateur 
robot, consultez la page 17.

1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .
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2.	 Appuyez sur [Mode nettoyage libre], puis sur [OK].

3.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur [Démarrage du nettoyage] pour que 
l’aspirateur robot commence à nettoyer.

4.	 Les opérations suivantes vous permettent de contrôler l’aspirateur robot.
•	 Appuyez sur [Pause] pour que l’aspirateur robot cesse temporairement de 

nettoyer.
•	 Appuyez sur [Reprendre] pendant la pause pour redémarrer l’aspirateur 

robot.
•	 Appuyez sur [Retourner à la base] pendant la pause pour que l’aspirateur 

robot retourne au point de départ du nettoyage. Lorsque l’aspirateur robot 
retourne au point de départ, l’application revient à l’écran d’accueil. Vous 
pouvez effectuer cette opération lorsque le nettoyage est en pause.

Nettoyage des pièces cartographiées
•	 En mode de nettoyage cartographique, l’aspirateur robot nettoie plus 

efficacement les pièces cartographiées.
•	 Vous devez enregistrer des informations cartographiques pour utiliser le 

mode de nettoyage cartographique. (Consultez la page 40.)

1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur la pièce à nettoyer, puis sur [OK].
•	 Vous pouvez ajouter, modifier et supprimer une carte. (Consultez la page 

40)

3.	 Placez autant que possible l’aspirateur robot dans le même sens qu’au début 
de la cartographie.
Ainsi, l’aspirateur robot peut commencer à nettoyer facilement.

4.	 Appuyez sur [Démarrage du nettoyage] pour que l’aspirateur robot commence 
à nettoyer.
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5.	 Les opérations suivantes vous permettent de contrôler l’aspirateur robot.
•	 Appuyez sur [Pause] pour que l’aspirateur robot cesse temporairement de 

nettoyer.
•	 Appuyez sur [Reprendre] pendant la pause pour redémarrer l’aspirateur 

robot.
•	 Appuyez sur [Retourner à la base] pendant la pause pour que l’aspirateur 

robot retourne au point de départ du nettoyage. Lorsque l’aspirateur robot 
retourne au point de départ, l’application revient à l’écran d’accueil. Vous 
pouvez effectuer cette opération lorsque le nettoyage est en pause.

•	 Si la forme de la pièce ne correspond pas aux informations de la carte, l’écran 
d’erreur s’affiche et l’aspirateur robot cesse de nettoyer. Vérifiez que vous avez 
sélectionné la bonne pièce et placez l’aspirateur robot au point de départ.

•	 Si vous ne placez pas l’aspirateur robot au point de départ indiqué dans les 
informations cartographiques, l’écran d’erreur s’affiche.

Utilisation de l’aspirateur robot depuis l’application
Vous pouvez utiliser l’aspirateur robot via l’application, comme pour la 
télécommande incluse avec l’aspirateur robot.

1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur les boutons pour actionner l’aspirateur robot.
•	 Vous ne pouvez pas faire reculer l’aspirateur robot avec l’application.

5

1

2

3

4

7

6

   1. Bouton de coupure d’alimentation (OFF) 2. Boutons d’action 3. Bouton 
marche/arrêt 4. Bouton d’activation/désactivation de son (ON/OFF) 5. Bouton 
d’activation/désactivation du ventilateur d’aspiration (ON/OFF) 6. Bouton de 
localisation par signal lumineux/bruiteur 7. Bouton de point de départ

Vérification de l’historique de nettoyage
L’application vous permet de vérifier en détail l’historique de nettoyage.

Vérification du dernier historique
Sur l’écran d’accueil, appuyez sur l’icône de [DERNIER HISTORIQUE].

1 2

   1. Icône d’affichage du dernier historique 2. Élément d’affichage de la liste des 
historiques
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Vérification des historiques précédents
Il est possible d’enregistrer jusqu’à 15 historiques. Si vous avez déjà enregistré 
15 historiques, le plus ancien est effacé lorsque vous en enregistrez un nouveau.
1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur  dans [DERNIER HISTORIQUE].

Vous pouvez appuyer sur  sur l’écran d’accueil, puis sur [Historique de 
nettoyage] pour voir les enregistrements précédents.

2.	 Appuyez sur l’enregistrement à vérifier.

2
3

1

   1. Pièce nettoyée ou mode de nettoyage 2. Durée de nettoyage de la pièce  
3. Statut de nettoyage (terminé, arrêté, erreur, etc.)

Appuyez sur un élément pour afficher les informations détaillées de chaque historique. 
•	 Ligne pointillée bleu-vert : la trajectoire de l’aspirateur robot
•	 Jaune : la zone nettoyée par l’aspirateur robot
•	 Bleu : obstacles détectés par le capteur du pare-chocs
•	 Vert : obstacles détectés par le capteur à ultrasons 
•	 Rose : marches détectées par le capteur d’obstacles verticaux
•	 Violet : la zone où l’aspirateur robot a détecté la ligne de limite magnétique 
•	 Blanc : la zone que l’aspirateur robot n’a pas nettoyée
•	 Gris : les murs ou les obstacles détectés par le capteur LiDAR

2
1

   1. Taille de la zone nettoyée 2. Couverture du nettoyage (nettoyage 
cartographique uniquement)

•	 La taille et la couverture de la zone nettoyée ne sont pas des valeurs 
précises. Utilisez ces informations comme des indications approximatives.

Vérification des historiques d’erreurs
1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur [Historique des notifications].

La date, l’heure et le contenu de l’erreur s’affichent. Il est possible d’enregistrer 
jusqu’à 10 historiques. Si vous avez déjà enregistré 10 historiques, le plus ancien 
est effacé lorsque vous en enregistrez un nouveau.
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Ajout, modification ou suppression des 
informations cartographiques

Vous pouvez ajouter, modifier ou supprimer des informations cartographiques 
depuis [Paramètres de la zone] dans la fenêtre du menu.

1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur [Paramètres de la zone].

Ajout d’informations cartographiques
Vous pouvez enregistrer des informations pour un maximum de 5 cartes avec une 
zone d’une superficie maximale de 10 000 m2.
La superficie de la zone n’indique pas la superficie réelle d’une zone 
cartographiée, mais la zone rectangulaire couvrant toute la zone cartographiée.
1.	 Dans l’écran [Paramètres de la zone], appuyez sur [Créer une nouvelle carte].

2.	 Un avis s’affiche. Appuyez sur [OK].

3.	 Sélectionnez un emplacement vide où enregistrer les informations 
cartographiques, puis appuyez sur [Suivant].

4.	 Saisissez le nom de la zone (jusqu’à 8 caractères).

5.	 Appuyez sur [Démarrer].
6.	 L’aspirateur robot commence la cartographie.
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•	 Appuyez sur [Pause] pour que l’aspirateur robot cesse temporairement de 
cartographier.

•	 Appuyez sur [Retourner à la base] pendant la pause pour que l’aspirateur 
robot retourne au point de départ de la cartographie. Les informations 
cartographiques créées jusqu’au moment où vous avez appuyé sont 
enregistrées. Lorsque l’aspirateur robot retourne au point de départ, 
l’application revient à l’écran d’accueil.

7.	 Lorsque la cartographie est terminée, une boîte de dialogue demandant s’il 
faut exécuter les paramètres de la zone s’affiche.

•	 Si vous souhaitez limiter la plage de nettoyage, appuyez sur [Aller dans les 
paramètres de la zone]. (Consultez la page 42.)  

Ajout manuel d’informations cartographiques 
(cartographie manuelle)
Pendant la cartographie, vous pouvez ajouter manuellement des informations 
cartographiques avec l’application. Cette procédure est conseillée pour la 
cartographie d’un agencement complexe.
1.	 Appuyez sur [Pause], puis sur  pour afficher les boutons de télécommande. 

2.	 Déplacez l’aspirateur robot de façon à tracer l’agencement de la pièce à l’aide 
des boutons de télécommande de l’application ou de la télécommande. 

•	 Après avoir ajouté manuellement les informations cartographiques, appuyez 
sur  pour reprendre la cartographie automatique.

•	 Pour quitter la cartographie, appuyez sur [x], puis [Retourner à la base] ou 
appuyez sur le bouton de point de départ de la télécommande.
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Modification du nom des informations 
cartographiques
Sur l’écran [Paramètres de la zone], appuyez sur les informations cartographiques 
à modifier.
Vous pouvez appuyer sur un nom pour aller dans l’écran des paramètres.
1.	 Sur l’écran [Paramètres de la zone], appuyez sur les informations 

cartographiques à modifier.

2.	 Appuyez sur [Modifier le nom de la zone].

3.	 Modifiez le nom (jusqu’à 8 caractères).

4.	 Appuyez sur [Enregistrer] pour confirmer le nom.

Restriction de la plage de nettoyage

MISE EN GARDE
N’utilisez pas la zone interdite au nettoyage configurée par l’application 
pour délimiter une zone où un accident pourrait survenir en raison d’une 
intrusion ou d’une chute.

•	 Cela pourrait provoquer un accident ou des blessures, du fait de l’intrusion 
ou de la chute de l’aspirateur robot. La trajectoire réelle de l’aspirateur 
robot peut différer légèrement de la zone interdite au nettoyage 
configurée. 

Dans une zone présentant un risque d’intrusion ou de chute de 
l’aspirateur robot, placez sur une surface plane un objet d’une hauteur 
d’au moins 25 cm (9-7/8") pour qu’il serve de mur (il ne doit pas bouger 
ou basculer en cas de collision avec l’aspirateur robot). (Consultez la 
page 11.)

1.	 Sur l’écran [Paramètres de la zone], appuyez sur les informations 
cartographiques à modifier.

2.	 Appuyez sur  à côté de [Zone interdite].

3.	 Définissez une zone interdite au nettoyage.

•	 Vous pouvez appuyer sur  dans l’angle supérieur droit de l’écran pour 
ajouter une zone interdite au nettoyage (jusqu’à 100 zones).

•	 Vous pouvez faire glisser une zone interdite au nettoyage pour la déplacer.
•	 Vous pouvez faire glisser l’angle inférieur droit d’une zone interdite au 

nettoyage pour ajuster la taille.

•	 Vous pouvez appuyer sur  dans l’angle supérieur gauche d’une zone 
interdite au nettoyage pour supprimer la zone interdite au nettoyage.

•	 Vous pouvez appuyer sur  dans l’angle supérieur droit de l’écran pour supprimer 
toutes les zones interdites au nettoyage.

•	 Vous ne pouvez pas définir de zone interdite au nettoyage à moins de 2 m 
(6,56 pi) du point de départ.

•	 Selon l’environnement proche d’une zone interdite au nettoyage que vous 
avez définie, il peut être impossible de nettoyer autour de la zone spécifiée.
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4.	 Appuyez sur [Enregistrer] pour enregistrer les informations cartographiques 
modifiées.

5.	 Pour activer la zone interdite au nettoyage enregistrée, appuyez sur le 
curseur Marche/arrêt (en vert pour Marche) à côté de [Zone interdite].

Suppression des informations cartographiques
1.	 Sur l’écran [Paramètres de la zone], appuyez sur .

2.	 Sélectionnez les informations cartographiques à supprimer.
•	 Le cercle du titre des informations cartographiques s’affiche en couleur 

lorsque ces informations de cartographie sont sélectionnées.
•	 Vous pouvez presser [Sélectionner tout] pour sélectionner tous les éléments.

3.	 Appuyez sur [Supprimer].
4.	 Un avis s’affiche. Appuyez sur [OK].

Modification et vérification des paramètres
Vous pouvez modifier et vérifier les paramètres dans [Paramètres du robot] de la 
fenêtre du menu.

1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur [Paramètres du robot].
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Modification du nom d’un aspirateur robot enregistré
Ce paramètre change uniquement le nom de l’aspirateur robot dans l’application. 
Le SSID du Wi-Fi® n’est pas modifié.

1.	 Dans l’écran [Paramètres du robot], appuyez sur [Modifier le nom du robot].

2.	 Saisissez le nouveau nom (jusqu’à 8 caractères).

3.	 Lorsque vous avez saisi le nom, appuyez sur [Enregistrer].

Réglage des options de nettoyage
1.	 Dans l’écran [Paramètres du robot], appuyez sur le curseur Marche/arrêt (en 

vert pour Marche) à côté de [Nettoyage continu] ou de [Prioriser le retour à la 
base], si nécessaire.

•	 [Nettoyage continu] : Sélectionnez cette option lorsque la batterie est épuisée 
avant que l’aspirateur robot nettoie toute la zone de nettoyage et que vous 
souhaitez reprendre le nettoyage de la zone non nettoyée la prochaine fois.

•	 [Prioriser le retour à la base]  : ce paramètre est recommandé lorsque 
l’aspirateur robot échoue souvent à revenir au point de départ du nettoyage. 
L’aspirateur robot commence à revenir au point de départ du nettoyage à 
condition qu’il reste davantage de charge de la batterie que d’habitude.

•	 [Détection des limites] : sélectionnez cette option lorsque vous utilisez la ligne 
de limite magnétique. L’aspirateur robot détecte la ligne de limite magnétique 
comme limite. (Consultez la page 21.)

Modification du code PIN
Vous pouvez modifier le code PIN de l’aspirateur robot. Si vous oubliez le code 
PIN que vous avez configuré, consultez « Réinitialisation des réglages » à la 
page 24 pour réinitialiser l’aspirateur robot aux paramètres par défaut.
Pour vérifier le code PIN par défaut, consultez « Configuration initiale » à la 
page 35.

1.	 Dans l’écran [Paramètres du robot], appuyez sur [Modifier le code PIN].

2.	 Saisissez le code PIN actuel (huit chiffres).
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3.	 Saisissez le nouveau code PIN (huit chiffres) à définir.
Saisissez le nouveau code PIN deux fois de suite.

Suppression d’informations enregistrées pour un 
aspirateur robot
1.	 Dans l’écran [Paramètres du robot], appuyez sur [Supprimer le robot].

2.	 Une boîte de dialogue s’affiche pour confirmer la suppression. Appuyez sur 
[Supprimer] pour confirmer la suppression.

Vérification des informations sur l’application
1.	 Sur l’écran d’accueil, appuyez sur .

2.	 Appuyez sur [Informations sur l’application].

3.	 Appuyez sur les informations à vérifier.



46       FRANÇAIS

Message/boîte de dialogue d’erreur
Lorsqu’une erreur survient, un message ou une boîte de dialogue d’erreur s’affiche. 
Dans ce cas, suivez les instructions du message ou de la boîte de dialogue.
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Annexe

Avis au sujet des logiciels à source ouverte
Ce produit inclut des logiciels à source ouverte (ci après dénommés « Logiciels à source ouverte ») soumis à la licence publique générale (GPL) GNU, la licence publique 
générale limitée (LGPL) GNU et d’autres licences.
Les détails concernant les licences de logiciels à source ouverte (notification de détenteurs de droits d’auteur et concernant les licences) sont accessibles gratuitement sur le 
site Web suivant. De plus, le code source des Logiciels à source ouverte publiés par nous est accessible gratuitement sur le site Web suivant.

https://oss.makita.biz/index.html

-- Veuillez éviter de demander des renseignements sur le code source des Logiciels à source ouverte.
-- Nous n’offrons aucune garantie d’aucune sorte concernant les Logiciels à source ouverte. Toutefois, cet avis ne limite pas notre couverture de garantie pour les défauts du 

produit (y compris les défauts causés par les Logiciels à source ouverte).

Pour les États-Unis
Cet appareil est conforme à l’article 15 du Règlement de la FCC et aux normes applicables aux appareils radio exempts de licence d’Industrie Canada. L’utilisation est 
soumise aux deux conditions suivantes : (1) cet appareil ne doit pas provoquer d’interférences nuisibles et (2) ce dispositif doit accepter toutes les interférences reçues, y 
compris celles susceptibles de provoquer un fonctionnement indésirable.

Avertissement de la FCC
Les changements ou les modifications non expressément approuvés par la partie responsable de la conformité peuvent annuler l’autorisation d’exploitation dont bénéficie 
l’utilisateur pour l’équipement.

Cet équipement respecte les limites d’exposition aux rayonnements énoncées par la FCC/l’IC pour un environnement non contrôlé et est conforme aux directives de la FCC 
relatives à l’exposition aux radiofréquences (RF). Cet équipement doit être installé et utilisé de sorte que l’émetteur reste à au moins 20 cm du corps humain.
Cet émetteur ne doit pas être colocalisé ou utilisé en association avec une antenne ou un autre émetteur.

Module Wi-Fi Nom du module LCW-006

Puissance de sortie/Plage de 
fréquence

2 412,0 - 2 462,0 MHz/17,48 dBm (p.i.r.e)
2 422,0 - 2 452,0 MHz/13,75 dBm (p.i.r.e)

Module Bluetooth Nom du module T007-MA-MD

Puissance de sortie/Plage de 
fréquence

2 402,0 - 2 480,0 MHz/2,239 mW (2,5 dBm)

Télécommande Nom du module C011

Puissance de sortie/Plage de 
fréquence

2 402,0 - 2 480,0 MHz/2,884 mW (3 dBm)

Télécommande uniquement

REMARQUE : Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites fixées pour un appareil numérique de classe B selon l’article 15 du Règlement de la FCC. Ces limites 
servent à fournir une protection raisonnable contre les interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génère, utilise et peut 
émettre des énergies de fréquence radio et, s’il n’est pas installé et utilisé conformément aux instructions, risque de provoquer des interférences nuisibles 
aux communications radio. Toutefois, il n’existe aucune garantie d’absence d’interférences avec une installation spécifique. Si cet équipement provoque des 
interférences nuisibles à la réception radio ou de télévision, ce qui peut se vérifier en arrêtant puis en redémarrant l’équipement, il est conseillé à l’utilisateur 
d’essayer de corriger les interférences via l’une ou plusieurs des mesures suivantes :

•	 Réorienter ou déplacer l’antenne de réception.
•	 Éloigner l’équipement du récepteur.
•	 Connecter l’équipement à une prise sur un circuit autre que celui auquel le récepteur est connecté.
•	 Consulter le distributeur ou un technicien TV/radio expérimenté pour obtenir de l’aide.

Makita U.S.A. Inc.
14930 Northam Street, La Mirada, CA 90638-5753, États-Unis
+1-(714) 522-8088

Pour le Canada
L’émetteur/récepteur ou les émetteurs/récepteurs exempt(s) de licence contenu(s) dans le présent appareil est ou sont conforme(s) aux normes CNR d’Innovation, Sciences 
et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L’utilisation est soumise aux deux conditions suivantes :
1.	 Cet appareil ne doit pas provoquer d’interférences.
2.	 Cet appareil doit accepter toutes les interférences reçues, y compris celles susceptibles de provoquer un fonctionnement indésirable.
Cet équipement respecte les limites d’exposition aux rayonnements énoncées par l’ISDE pour un environnement non contrôlé et respecte les règles d’exposition aux 
fréquences radioélectriques (RF) CNR-102 de l’ISDE. Cet équipement doit être installé et utilisé de sorte que l’émetteur reste à au moins 20 cm du corps humain.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et Développement économique Canada applicables 
aux appareils radio exempts de licence. L’exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :
1.	 L’appareil ne doit pas produire de brouillage;
2.	 L’appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, même si le brouillage est susceptible d’en compromettre le fonctionnement.
Cet équipement est conforme aux limites d’exposition aux rayonnements énoncées pour un environnement non contrôlé et respecte les règles d’exposition aux fréquences 
radioélectriques (RF) CNR-102 de l’ISDE. Cet équipement doit être installé et utilisé en gardant une distance de 20 cm ou plus entre le radiateur et le corps humain.

Module Wi-Fi Nom du module LCW-006

Puissance de sortie/Plage de 
fréquence

2 412,0 - 2 462,0 MHz/17,48 dBm (p.i.r.e)
2 422,0 - 2 452,0 MHz/13,75 dBm (p.i.r.e)

Module Bluetooth Nom du module T007-MA-MD

Plage de fréquence/Puissance 2 402,0 - 2 480,0 MHz/2,239 mW (2,5 dBm)

Télécommande Nom du module C011

Plage de fréquence/Puissance 2 402,0 - 2 480,0 MHz/2,884 mW (3 dBm)


